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I-MERKEZİN MİSYON VE VİZYONU

· Mekatronik alanında araştırma ve teknoloji uygulamaları için ulusal ve uluslararası bir platform oluşturmak, 
· Avrupa’da ve ülkemizde yaygınlaşmakta olan Endüstri 4.0 çalışmalarına katkıda bulunmak, ve
· Sanayimizin teknolojik düzeyinin geliştirilmesi için endüstriyel kuruluşlarla ortak araştırma ve eğitim etkinlikleri düzenlemektir.

II-MERKEZİN TARİHÇESİ, AMACI VE HEDEFLERİ

          Mekatronik Uygulama ve Araştırma Merkezi, 1995 yılında kurulmuş olup ürün ve proseslerin tasarım ve gerçekleştirilmesinde makina mühendisliğinin, elektronik ve zeka içeren bilgisayar denetimi ile sinerjik bir şekilde entegrasyonu olarak tanımlanan Mekatronik dalında en yeni teknolojilerin aranması ve uygulamaya konulması amacıyla disiplinlerarası araştırma yapan bir birimdir. Ana görevleri şunlardır:
· Mekatronik alanında hızlı ve güncel bilgi transferi sağlamak: Bu amaçla bilimsel yayınlar yapmak yanında yurtiçi ve yurtdışında ilişkiler geliştirir, mekatronik konusunda tanınmış bilim adamlarının ziyaretlerini sağlar ve ulusal ve uluslararası bilimsel toplantılar düzenler.
· Altyapı geliştirme: Merkez, Mekatronik eğitim ve araştırma çalışmalarını destekleme amacıyla bu alandaki altyapının geliştirmesine yönelik çalışmalar yapar.
· Sanayimizin teknolojik düzeyinin yükseltilmesi amacı ile endüstriyel kuruluşlarla birlikte çalışmalar yapılması: Merkez, mekatronik alanında endüstriyel kuruluşlarla ilişki ve işbirliği geliştirici girişimlerde bulunmayı bu amaçla endüstriye yönelik kurslar açılmasını ve ortak projeler yürütülmesi gibi etkinliklere öncülük etmeyi, ana görevlerinden biri olarak kabul etmektedir.

III-MERKEZİN TEMEL POLİTİKA VE ÖNCELİKLERİ

          Mekatronik Uygulama ve Araştırma Merkezi’nin öncellikleri, yürütmekte olduğu sertifika ve lisansüstü eğitim programlarıyla ülkemizdeki nitelikli işgücünün artırılması; ve yer alacağı ulusal/uluslararası projelerle katma değerli endüstriyel ürünlerin geliştirilmesine destek olarak ülkemizin refah seviyesinin yükseltilmesine katkı sağlamaktır.

IV-MERKEZDE YETKİ, GÖREV VE SORUMLULUKLAR

Örgüt Yapısı

Merkez Müdürü: Prof. Dr. Mehmet Akar
Yönetim Kurulu Üyeleri: Prof. Dr. Kemal Cılız, Ar. Gör. Ümit Develer  Prof. Dr. Mehmet Akar

Danışma Kurulu Üyeleri: Prof. Dr. Levent Akın, Prof. Dr. Fikret Gürgen

V-MERKEZ TARAFINDAN DÜZENLENEN EĞİTİM PROGRAMLARI

	Eğitim Programının Başlığı
	Yöneticisi
	Görev Alan Merkez Üyeleri
	Düzenlendiği Tarihler
	Katılan Kişi Sayısı

	BÜYEM/FESTO Mekatronik Sertifika Programı
	
Mehmet Akar
	Mehmet Akar, Yani Skarlatos, Ümit Develer
	
Yıl boyunca
	
10

	BÜ Mekatronik Mühendisliği 2. Öğretim Tezsiz Yüksek Lisans Programı
	

Mehmet Akar
	Mehmet Akar, Yani Skarlatos, Şenol Mutlu, Faik Başkaya, Fikret Gürgen
	Güz ve
Bahar akademik dönemlerine
	

29



VI-ARAŞTIRMA LABORATUVARLARI

	Laboratuvar Adı
	Bulunduğu Kampüs
	M2
	Amacı (Araştırma Eğitim)

	Mekatronik
Laboratuvarı
	Kuzey Kampüs
	100
	Mekatronik Sistemlerle İlişkili
Projelerin Geliştirilmesi ve Eğitim



VII-MERKEZDE SÜRDÜRÜLEN PROJELER VE RAPOR DÖNEMİNDE TAMAMLANAN PROJELER

Proje Adı			: Embedded System Development for New Generation 
                                                             RoboCup SSL Robot 
Yürütücüsü			: Mehmet Akar
Destekleyen Kuruluşlar	: BAP
Başlangıç Yılı	: 2017
Durumu	: Tamamlandı

Proje Adı			: SRR Tabanlı Biyosensör Okuma Devresi 
Yürütücüsü			: Faik Başkaya
Destekleyen Kuruluşlar	: BAP
Başlangıç Yılı	: 2019
Durumu	: Devam Ediyor

Proje Adı			: Yüksek Dereceli Sistemler İçin Takım Onaylaşım Algoritmalarının 
                                                             Geliştirilmesi
Yürütücüsü			: Mehmet Akar
Destekleyen Kuruluşlar	: TÜBİTAK
Başlangıç Yılı	: 2018
Durumu	: Tamamlandı

Proje Adı			: Boyama ve Kurutma Mekatronik Sistemleri için Model Öngörülü 
                                                             Kontrol Algoritmalarının Geliştirilmesi 
Yürütücüsü			: Mehmet Akar
Destekleyen Kuruluşlar	: TTO
Başlangıç Yılı	: 2020
Durumu	: Tamamlandı

Proje Adı			: Nanoyüzeyli Triboelektrik Enerji Hasatlayıcıları ve Onlara Uygun Rf 
                                                             Tümleşik Devre Geliştirilmesi ile Kablosuz ve Pilsiz Haberleşen 
                                                             Sensörlü Sistem Gerçekleştirilmesi
Yürütücüsü			: Şenol Mutlu
Destekleyen Kuruluşlar	: TÜBİTAK
Başlangıç Yılı	: 2015
Durumu	: Tamamlandı




VIII- MERKEZ ÜYELERİNCE MERKEZ FAALİYET ALANINDA YAYIMLANAN BİLİMSEL YAYINLAR
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Sedghi, F., Arefi, M.M., Abooee, A., Kaynak, O., Adaptive Robust Finite-Time Nonlinear 
          Control of a Typical Autonomous Underwater Vehicle with Saturated Inputs and 
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IX-MERKEZİN 2022 YILI İÇİN YILLIK ÇALIŞMA PROGRAMI
          Merkez’in, Mekatronik Mühendisliği 2. Öğretim Tezsiz ve Tezli Yüksek Lisans Programları’na vermekte olduğu destek devam edecektir. 2020-2021 akademik yılı 2. Dönemi sonunda 33 mezun vermiş olan programda, 29 kayıtlı öğrenci mevcuttur.
         Eğitimleri 2020 yılı içinde başlamış olan MUP23 sertifika programı, devam etmekte olan salgına rağmen 2021 yılı içinde tamamlanmıştır. MUP24 programı 10 öğrencisiyle 2021 içinde başlatılmış olup 2022 yılı içinde tamamlanacaktır. 
          BÜYEM, FESTO ve Merkez işbirliğinde ‘MUP Özel Programı’ adı altında yeni bir program başlatılmıştır. Eğitimler devam etmektedir.  
          Ülkemizde yürütülmekte olan Endüstri 4.0 çalışmalarına katkıda bulunulmaya devam edilecektir.Endüstri kuruluşlarıyla iş birliği içinde TÜBİTAK’a sunulmak üzere 1003, 1007 ve TEYDEB proje önerilerinin oluşturulması çalışmalarına devam edilecektir.


Performans Değerlendirme Kriterleri
	Kriterler
	Sayısal Hedef

	Mekatronik Mühendisliği 2. Öğretim Tezsiz Yüksek Lisans Programı’na başlayacak tahmini öğrenci sayısı
	15

	Mekatronik Sertifika Eğitimlerine katılımcı sayısı
	20

	Merkez’in katkısıyla hazırlanan bilimsel yayınlar: Makale sayısı
	10

	Merkez’in katkısıyla hazırlanan bilimsel yayınlar: Bildiri sayısı
	5



X- MERKEZ’İN 2021 YILI İÇİN BELİRTMEK İSTEDİĞİ BAŞKA FAALİYETLER / BAŞARILAR

· Merkez’in, BÜYEM ve FESTO ile koordineli bir şekilde çalışarak 2009 yılından beri içerisinde yer aldığı Mekatronik uzmanlık sertifikası programı başarılı bir şekilde sürmektedir. MUP23 eğitimleri 2021 yılı içinde tamamlanmış olup MUP24 eğitimlerine başlanmıştır.

· Merkez Müdürü Prof. Dr. Mehmet Akar, Endüstriyel Otomasyon Sanayicileri Derneği Bilim Kurulu üyesi olarak görevi devam etmektedir.

Tamamlanan Yüksek Lisans Tezleri

· Ceren Çoker, Condition-based Monitoring of Rotating Machines (danışman: Prof. Dr. Mehmet Akar)

Devam Eden Yüksek Lisans Tezleri:

· Oğuzhan Çiftçi, Distributed Algorithms for Solving Linear Equations in Multi–Agent Networks
· Mustafa Çom, Adaptive Control Algorıthms For Textile Processes

Devam Eden Doktora Tezleri:

· Oğuzhan Sevim, Fault Tolerant Consensus and Tip Selection Algorithms for Distributed Ledger Systems
· Ümit Develer, Higher Order Cluster Consensus Algorithms

XI-ÖZDEĞERLENDİRME

· Merkezin, bilimsel yayın ve ulusal/uluslararası konferanslara katılım hedeflerine ulaştığı değerlendirilmiştir.

· Merkezin, BÜYEM ve FESTO ile yer aldığı Mekatronik uzmanlık sertifikası MUP23 programı 2020 içinde başlatılmış olmasına rağmen eğitimleri salgın kaynaklı sebeplerden dolayı 2021 yılı içinde tamamlanmıştır. Dersleri revize edilmiş olan MUP24 programı 2021 yılı içinde başlatılmıştır.

· Merkez’in, Mekatronik Mühendisliği 2. Öğretim Tezsiz Yüksek Lisans Programı’na vermekte olduğu destek devam edecektir. 2021 yılı içinde hedeflenen öğrenci sayılarına ulaşılmıştır. 
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