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I-MERKEZİN MİSYON VE VİZYONU

· Mekatronik alanında araştırma ve teknoloji uygulamaları için ulusal ve uluslararası bir platform oluşturmak, 
· Avrupa’da ve ülkemizde yaygınlaşmakta olan Endüstri 4.0 çalışmalarına katkıda bulunmak, ve
· Sanayimizin teknolojik düzeyinin geliştirilmesi için endüstriyel kuruluşlarla ortak araştırma ve eğitim etkinlikleri düzenlemektir.

II-MERKEZİN TARİHÇESİ, AMACI VE HEDEFLERİ

          Mekatronik Uygulama ve Araştırma Merkezi, 1995 yılında kurulmuş olup ürün ve proseslerin tasarım ve gerçekleştirilmesinde makina mühendisliğinin, elektronik ve zeka içeren bilgisayar denetimi ile sinerjik bir şekilde entegrasyonu olarak tanımlanan Mekatronik dalında en yeni teknolojilerin aranması ve uygulamaya konulması amacıyla disiplinlerarası araştırma yapan bir birimdir. Ana görevleri şunlardır:
· Mekatronik alanında hızlı ve güncel bilgi transferi sağlamak: Bu amaçla bilimsel yayınlar yapmak yanında yurtiçi ve yurtdışında ilişkiler geliştirir, mekatronik konusunda tanınmış bilim adamlarının ziyaretlerini sağlar ve ulusal ve uluslararası bilimsel toplantılar düzenler.
· Altyapı geliştirme: Merkez, Mekatronik eğitim ve araştırma çalışmalarını destekleme amacıyla bu alandaki altyapının geliştirmesine yönelik çalışmalar yapar.
· Sanayimizin teknolojik düzeyinin yükseltilmesi amacı ile endüstriyel kuruluşlarla birlikte çalışmalar yapılması: Merkez, mekatronik alanında endüstriyel kuruluşlarla ilişki ve işbirliği geliştirici girişimlerde bulunmayı bu amaçla endüstriye yönelik kurslar açılmasını ve ortak projeler yürütülmesi gibi etkinliklere öncülük etmeyi, ana görevlerinden biri olarak kabul etmektedir.

III-MERKEZİN TEMEL POLİTİKA VE ÖNCELİKLERİ

          Mekatronik Uygulama ve Araştırma Merkezi’nin öncellikleri, yürütmekte olduğu sertifika ve lisansüstü eğitim programlarıyla ülkemizdeki nitelikli işgücünün artırılması; ve yer alacağı ulusal/uluslararası projelerle katma değerli endüstriyel ürünlerin geliştirilmesine destek olarak ülkemizin refah seviyesinin yükseltilmesine katkı sağlamaktır.

IV-MERKEZDE YETKİ, GÖREV VE SORUMLULUKLAR

Örgüt Yapısı

Merkez Müdürü: Prof. Dr. Mehmet Akar
Yönetim Kurulu Üyeleri: Prof. Dr. Kemal Cılız, Ar. Gör. Ümit Develer  Prof. Dr. Mehmet Akar

Danışma Kurulu Üyeleri: Prof. Dr. Levent Akın, Prof. Dr. Fikret Gürgen




V-MERKEZ TARAFINDAN DÜZENLENEN EĞİTİM PROGRAMLARI

	Eğitim Programının Başlığı
	Yöneticisi
	Görev Alan Merkez Üyeleri
	Düzenlendiği Tarihler
	Katılan Kişi Sayısı

	BÜYEM/FESTO Mekatronik Sertifika Programı
	Mehmet Akar
	Mehmet Akar, Yani Skarlatos, Ümit Develer
	Yıl boyunca 
	10

	BÜ Mekatronik Mühendisliği 2. Öğretim Tezsiz Yüksek Lisans Programı
	Mehmet Akar
	Mehmet Akar, Yani Skarlatos, Şenol Mutlu, Faik Başkaya, Fikret Gürgen
	Güz ve Bahar akademik dönemlerinde
	15



VI-TOPLUMA HİZMET
          Birimle ilişkili öğretim üyeleri, 17-22 Eylül 2019 tarihleri arasında İstanbul Atatürk Havalimanında düzenlenmiş olan TEKNOFEST 2019 etkinliklerinin farklı kategorilerinde danışmanlık ve hakemlik yaparak katkıda bulunmuştur.
VII-MERKEZ TARAFINDAN DÜZENLENEN BİLİMSEL TOPLANTILAR

Toplantının Adı	: 18th  International Conference on Information Technology 
                                                             Based Higher Education and Training
Düzenleyen Merkez Üyesi	: Okyay Kaynak
Tarih                                            	: 26-27 Eylül 2019
Düzenlendiği Yer	: Magdeburg, Germany
Katılımcı Sayısı	: 75
Sunulan Bildiri Adedi	: 25

VIII-MERKEZ ÜYELERİNİN KATILDIKLARI BİLİMSEL TOPLANTILAR

Toplantının Adı		: American Control Conference
Katılan Merkez Üyesi	: Mehmet Akar
Tarih		: Temmuz 2019
Düzenlendiği Yer 		: Philadelphia, USA
Sunulan Bildirinin Adı	: “Resilient Nonlinear Consensus in Continuous Time Networks“

Toplantının Adı		: Joint IFAC Conference, 7th SSSC 2019 and 15th TDS
Katılan Merkez Üyesi	: Mehmet Akar
Tarih		: Eylül 2019
Düzenlendiği Yer 		: Sinaia, Romanya
Sunulan Bildirinin Adı	: “Model Predictive Control Of Diesel Engine Air Path With 
                                                              Actuator Delays“, “Analysis of Second Order Cluster Consensus 
                                                              for Directed Networks with Time Delay“



Toplantının Adı		: The 19th Yale Workshop on Adaptive and Learning Systems
Katılan Merkez Üyesi	: Mehmet Akar
Tarih		: Haziran 2019
Düzenlendiği Yer 		: New Haven, CT, USA
Sunulan Bildirinin Adı	: “Cluster Consensus in Directed Networks with m-th Order 
                                                             Discrete-time Agent Dynamics“

Toplantının Adı		: TOK 2019
Katılan Merkez Üyesi	: Ümit Develer
Tarih		: Eylül 2019
Düzenlendiği Yer 		: Muğla, Türkiye
Sunulan Bildirinin Adı	: “Sürekli Zaman Sistemlerde İkinci Derece Küme Onaylaşım 
                                                             Analizi“

Toplantının Adı		: IEEE Service Operations and Logistics and Informatics 
                                                             (SOLI 2019)
Katılan Merkez Üyesi	: Okyay Kaynak
Tarih		: Kasım 2019
Düzenlendiği Yer 		: Zhengzhou, China
Sunulan Bildirinin Adı	: “Science, Technology and Industry in 21st Century“

Toplantının Adı		: 3rd International Conference on Artificial Intelligence + 
                                                             Adaptive Education
Katılan Merkez Üyesi	: Okyay Kaynak
Tarih		: Mayıs 2019
Düzenlendiği Yer 		: Beijing, China
Sunulan Bildirinin Adı	: “Engineering Education in the Age of Disruption“

Toplantının Adı		: China-Qatar International Workshop on Artificial 
                                                             Intelligence and Applications to Intelligent Manufacturing 
                                                             (AIAIM2019)
Katılan Merkez Üyesi	: Okyay Kaynak
Tarih		: Ocak 2019
Düzenlendiği Yer 		: Doha, Qatar
Sunulan Bildirinin Adı	: “Singularity Re-Visited“

Toplantının Adı		: 38th Chinese Control Conference
Katılan Merkez Üyesi	: Okyay Kaynak
Tarih		: Temmuz 2019
Düzenlendiği Yer 		: Guangzhou, China
Sunulan Bildirinin Adı	: “Data-driven Adaptive Residual Generator Design Using Sliding 
                                                             Window“

Toplantının Adı		: Transducers 2019 Conference
Katılan Merkez Üyesi	: Şenol Mutlu
Tarih		: Haziran 2019
Düzenlendiği Yer 		: Berlin, Germany
Sunulan Bildirinin Adı	: “Improved Gain and Bandwidth of Water-Gated Field Effect 
                                                             Transistor (WG-FET) Circuits Using Solutions with Higher Ion 
                                                              Concentration“

IX-MERKEZDE SÜRDÜRÜLEN PROJELER VE RAPOR DÖNEMİNDE TAMAMLANAN PROJELER

Proje Adı			: Yeni Nesil Çevreci Heterojen Ağlar için Dağıtık Özkaynak 
                                                             Atama Algoritmaları Geliştirilmesi
Yürütücüsü			: Mehmet Akar
Destekleyen Kuruluşlar	: TÜBİTAK
Başlangıç Yılı	: 2015
Durumu	: Tamamlandı

Proje Adı			: Embedded System Development for New Generation 
                                                             RoboCup SSL Robot 
Yürütücüsü			: Mehmet Akar
Destekleyen Kuruluşlar	: BAP
Başlangıç Yılı	: 2017
Durumu	: Devam Ediyor

Proje Adı			: Tekstil Boyahaneleri Mekatronik Sistemlerinde Arıza 
                                                             Tespit/Tanılama İçin Sensör Füzyonu Algoritmalarının ve 
                                                             Yazılımlarının Geliştirilmesi 
Yürütücüsü			: Mehmet Akar
Destekleyen Kuruluşlar	: TÜBİTAK
Başlangıç Yılı	: 2018
Durumu	: Devam Ediyor

Proje Adı			: SRR Tabanlı Biyosensör Okuma Devresi
Yürütücüsü			: İsmail Faik Başkaya
Destekleyen Kuruluşlar	: BAP
Başlangıç Yılı	: 2019
Durumu			: Devam Ediyor

Proje Adı			: Nanoyüzeyli Triboelektrik Enerji Hasatlayıcıları ve Onlara 
                                                             Uygun Rf Tümleşik Devre Geliştirilmesi ile Kablosuz ve 
                                                             Pilsiz Haberleşen Sensörlü Sistem Gerçekleştirilmesi
Yürütücüsü			: Şenol Mutlu
Destekleyen Kuruluşlar	: TÜBİTAK
Başlangıç Yılı	: 2016
Durumu			: Devam Ediyor



Proje Adı			: Mikroakışkanlar ile Elektronik Devre Gerçekleştirilmesi Ve 
                                                             Sensör Uygulamaları
Yürütücüsü			: Şenol Mutlu
Destekleyen Kuruluşlar	: TÜBİTAK
Başlangıç Yılı	: 2015
Durumu			: Tamamlandı

X-MERKEZ AĞIRLIKLI, MERKEZİN KATKISIYLA YAPILAN ÇALIŞMALARA DAYANDIRILARAK YAYINLANAN BİLİMSEL YAYINLAR

Makale

Develer, Ü., Akar, M., "Cluster Consensus in First and Second-Order Continuous-Time Networks 
          with Input and Communication Delays," International Journal of Control, 2019. 
          (kabul edildi).

Öksüz, H.Y., Akar, M., "Resilient Group Consensus in the Presence of Byzantine Agents", 
          International Journal of Control, 2019 (kabul edildi).

Öksüz, H.Y., Akar, M., "Distributed resilient consensus: a non-parametric approach", 
          Transactions of the Institute of Measurement and Control, 41, 8, pp.2124-2134, 2019.

Cihan, O., Akar, M., "Fastest random walk on a path", International Journal of Systems Science, 
          50, 1, pp.1-7, 2019.

Cihan, O., Akar, M., "Necessary and Sufficient Conditions for Group Consensus of Agents with 
          Third Order Dynamics in Directed Networks," Journal of Dynamic Systems, Measurement, 
          and Control, 2019 (kabul edildi).

Afacan, E., Dündar, G., Başkaya, F., Pusane, A.E., Yelten, M.B., “On Chip Reconfigurable CMOS 
          Analog Circuit Design and Automation Against Aging Phenomena: Sense and React,” ACM 
          Transactions on Design Automation of Electronic Systems, 24, 4, pp.1-22, 2019.

Luo, H., Li, K., Kaynak, O., Yin, S., Huo, M.,  Zhao, H., "A Robust Data-Driven Fault Detection 
          Approach for Rolling Mills With Unknown Roll Eccentricity," IEEE Trans. on Control 
          Systems Technology, 2019 (kabul edildi).

He, W., Sun, Y., Yan, Z., Yang, C., Li, Z., Kaynak, O., "Disturbance Observer-Based Neural Network 
          Control of Cooperative Multiple Manipulators with Input Saturation”, IEEE Transactions on 
          Neural Networks and Learning Systems, 2019 (kabul edildi). 

Yin, Z., He, W., Kaynak, O., Wang, C., Cheng, L., Wang, Y., "Uncertainty and Disturbance Estimator-
          Based Control of a Flapping Wing Aerial Vehicle with Unknown Backlash-like Hysteresis 
          IEEE Trans. on Industrial Electronics, 2019 (kabul edildi).


[bookmark: _GoBack]Liu, T., Luo, H., Kaynak, O., Yin, S., “A Novel Control-Performance-Oriented Data-Driven Fault 
          Classification Approach,” Systems Journal, 2019 (kabul edildi).

Salloom, T., Yu, X., He, W.,  Kaynak, O., "Adaptive Neural Network Controller for Underwater 
          Robotic Manipulators Tuned by a Genetic Algorithm," Journal of Intelligent & Robotic 
          Systems, 2019 (kabul edildi).

Ren, H.-P., Wang, X., Fan, J.-T., Kaynak, O., “Adaptive Backstepping Control of A Pneumatic System 
          with Unknown Model Parameters and Control Direction,” IEEE Access, 7, 1, pp. 64471-
          64482, 2019.

Ren, H.-P., Wang, X., Fan, J.-T., Kaynak, O.,, “Fractional Order Sliding Mode Control of a Pneumatic 
          Position Servo System,” Journal of the Franklin Institute, 356, 12, pp.6160-6174, 2019.

Mohammadzadeh, A., Ghaemi, S., Kaynak, O., Mohammadi, S.K., “Robust Predictive 
          Synchronization of Uncertain Fractional-order Time-delayed Chaotic Systems,” Soft 
          Computing, Methodologies and Applications, 23, 16, pp.6883–6898, 2019.

Ren, H.-P., Fan, J.-T., Kaynak, O., “Optimal Design of a Fractional-Order Proportional-Integral-
          Derivative Controller for a Pneumatic Position Servo System,” IEEE Trans. on Industrial 
          Electronics, 66, 8, pp.6220-6229, 2019.

Gökçe, B., Akın, H.L., “Skill acquisition and transfer through common subgoals,” International 
          Journal of Advanced Robotic Systems, 16, 2, pp.1-16, 2019.

Arslan, S., Toğçuoğlu, H.R., Kandemir, M.T., Tosun, O., “Scheduling opportunities for 
          asymmetrically reliable caches,” Journal of Parallel and Distributed Computing, 31, 13, 
          pp.1-19, 2019.

Öztürk, S., Devecioğlu, I., Bengi, M., Atasoy, A., Mutlu, Ş., Özkan, M., Güçlü, B., “Real-Time 
          Performance of a Tactile Neuroprosthesis on Awake Behaving Rats”, IEEE Transactions on 
          Neural Systems and Rehabilitation Engineering, 25, 5, pp.1053-1062, 2019.

Bildiri

Subhopoto, A.N., Akar, M., Sultanoglu, S., "A New Classification Method for Predicting the Output 
          of Dye Process in Textile Industry by Using Artificial Neural Networks," International 
          Work-Conference on Artificial Neural Networks, Gran Canaria, Spain, June 2019.

Kekik, B., Akar, M., "Model Predictive Control Of Diesel Engine Air Path With Actuator Delays," 
          Joint IFAC Conference, 7th SSSC 2019 and 15th TDS, Sinaia, Romanya, September 2019.

Cihan, O., M. Akar, "Cluster Consensus in Directed Networks with m-th Order Discrete time Agent 
          Dynamics," The 19th Yale Workshop on Adaptive and Learning Systems, New Haven, CT, 
          June 2019.

Cihan, O., Akar, M.,  "Analysis of Second Order Cluster Consensus for Directed Networks with 
            Time Delay," Joint IFAC Conference, 7th SSSC 2019 and 15th TDS, Sinaia, Romanya, 
            September 2019.

Develer, Ü., Akar, M., "Sürekli Zaman Sistemlerde İkinci Derece Küme Onaylışım Analizi," TOK 
          2019, Muğla, Eylül 2019.

Öksüz, H.Y., Akar, M., "Resilient Nonlinear Consensus in Continuous Time Networks," American 
          Control Conference, Philadelphia, USA, July 10-12, 2019.

Yang, Z., Li, K., Zhao, H., Luo, H., Yin, S., Kaynak, O., "A Study of PnP Process Monitoring Technique 
          on Three-Tank System", IEEE 28th International Symposium on Industrial Electronics 
          (ISIE), Vancouver, Canada, June 2019.

Song, X., Luo, H., Yin, S., Kaynak, O., "Data-driven Adaptive Residual Generator Design Using 
          Sliding Window", 38th Chinese Control Conference, Guangzhou, China, July 2019.

Du, X., Yang, Y., Heiland, J., Kaynak, O., "Frequency-selective Filter Based Frequency Separated 
          Feedback Control of Linear Systems: State Feedback Case", 38th Chinese Control 
          Conference, Guangzhou, China, July 2019.

Ertop, O., Dönmez, B., Mutlu, Ş., " Improved Gain and Bandwidth of Water-Gated Field Effect 
          Transistor (WG-FET) Circuits Using Solutions with Higher Ion Concentration," Transducers 
          2019 Conference, Berlin, Germany, June 2019.

XI-MERKEZİN 2020 YILI İÇİN YILLIK ÇALIŞMA PROGRAMI

Performans Değerlendirme Kriterleri
	Kriterler
	Sayısal Hedef

	Mekatronik Mühendisliği 2. Öğretim Tezsiz Yüksek Lisans Programı’na başlayacak tahmini öğrenci sayısı
	15

	Mekatronik Sertifika Eğitimlerine katılımcı sayısı
	15

	Merkez’in katkısıyla hazırlanan bilimsel yayınlar: Makale sayısı
	10

	Merkez’in katkısıyla hazırlanan bilimsel yayınlar: Bildiri sayısı
	10



          Merkez’in, Mekatronik Mühendisliği 2. Öğretim Tezsiz Yüksek Lisans Programı’na vermekte olduğu destek devam edecektir. 2014-2015 akademik yılı 1. döneminde 4 öğrencisi ile eğitime başlayan program, 2019-2020 akademik yılı 1. Dönemi sonunda 26 mezun vermiştir. Mekatronik Mühendisliği 2. Öğretim Tezsiz Yüksek Lisans Programının aynı isimli tezli programının açılması önerisi YÖK tarafından 2019 yılı içinde onaylanmış olup, program üniversitede aktif hale getirilmiştir. 
          MUP22 eğitimlerine 2019 yılı içinde başlanmış ve tamamlanmıştır. MUP23 için yeterli öğrenci sayısına ulaşılamadığı için eğitimlere 2019 yılı içinde başlanamamıştır. MUP23’ün eğitim programı 2020 yılı için yapılmış olup, MUP23’e ek olarak MUP24’ün de 2020’de başlatılması hedeflenmektedir. 
          Ülkemizde yürütülmekte olan Endüstri 4.0 çalışmalarına katkıda bulunulmaya devam edilecektir. Bu çerçevede, merkez öğretim üyelerinin bir bölümü, üniversite içinde hazırlanmış olan Endüstri 4.0 TÜBİTAK 1004 projesine destek verilmiştir.
Endüstri kuruluşlarıyla iş birliği içinde TÜBİTAK’a sunulmak üzere 1003, 1007 ve TEYDEB proje önerilerinin oluşturulması çalışmalarına devam edilecektir.

XII- MERKEZ’İN 2019 YILI İÇİN BELİRTMEK İSTEDİĞİ BAŞKA FAALİYETLER / BAŞARILAR

          Merkez’in, BÜYEM ve FESTO ile koordineli bir şekilde çalışarak 2009 yılından beri içerisinde yer aldığı Mekatronik uzmanlık sertifikası programı başarılı bir şekilde sürmektedir. 2019 yılı içinde 1 grup mezun olmuştur. 2020 yılı içinde en az iki yeni grupla eğitimlerin sürdürülmesi planlanmaktadır. 
          Merkez Müdürü Prof. Dr. Mehmet Akar, Endüstriyel Otomasyon Sanayicileri Derneği Bilim Kurulu üyesi olarak görevi devam etmektedir.

Tamamlanan Yüksek Lisans Tezleri
· Oğuzhan Sevim, Joint Frequency/Power Update Algorithms for Self-Organizing Femtocell Networks (danışman: Prof. Dr. Mehmet Akar)
· Tuğba Taplı, Cooperative Adaptive Cruise Control Algorithms for Vehicular Platoons based on  Distributed Model Predictive Control (danışman: Prof. Dr. Mehmet Akar)
· Burak Ugranlı, Multi-Agent Intersection Management for Autonomous Vehicles (danışman: Prof. Dr. Mehmet Akar)
· Hafize Ceren Dümen, Distributed Consensus Based Adaptive Ramp Metering Algorithms in Freeway Systems (danışman: Prof. Dr. Mehmet Akar)
· 
Devam Eden Yüksek Lisans Tezleri:
· Canberk Demircan, Vibration Based Condition Monitoring of Pumping Systems in Textile Dyehouses
· Ceren Çoker, Condition-based Monitoring of Rotating Machines
· Oğuzhan Çiftçi, Distributed Algorithms for Solving Linear Equations in Multi–Agent Networks  

XIII-ÖZDEĞERLENDİRME
· Merkezin, bilimsel yayın ve ulusal/uluslararası konferanslara katılım hedeflerine ulaştığı değerlendirilmiştir.
· Merkezin, BÜYEM ve FESTO ile yer aldığı Mekatronik uzmanlık sertifikası programına 2019 içinde 2 yeni grupla devam edilmesi planlanmış olmakla birlikte, sadece 1 grup öğrencinin (MUP22) eğitimi tamamlanmıştır. MUP23 için yeterli öğrenci sayısına ulaşılamadığı için eğitimlere 2019 yılı içinde başlanamamıştır. MUP23’ün eğitim programı 2020 yılı için yapılmış olup, MUP23’e ek olarak MUP24’ün de 2020’de başlatılması hedeflenmektedir. 
· Merkez’in, Mekatronik Mühendisliği 2. Öğretim Tezsiz Yüksek Lisans Programı’na vermekte olduğu destek devam edecektir. 2019 yılı içinde hedeflenen öğrenci sayılarına ulaşılamamıştır. Yüksek eğitimde mevcut rekabetin arzu edilen öğrenci sayısı hedefine ulaşılamamasında önemli bir etkisi olmakla birlikte, 2020 içinde program tanıtım faaliyetleri arttırılacaktır.  
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