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I-MERKEZ TARAFINDAN DÜZENLENEN BİLİMSEL TOPLANTILAR

Toplantının Adı		: ASCC 2013 – The 9th Asian Control Conference
Düzenleyen Merkez Üyesi     : Okyay Kaynak
Tarih                                            	: 23-26 Haziran 2013
Düzenlendiği Yer	: İstanbul
Sunulan Bildiri Adeti               : 430
Katılımcı Sayısı                        	: 500

[bookmark: OLE_LINK1][bookmark: OLE_LINK2]Toplantının Adı		: ITHET 2013 – The 12th International Conference on  
                                                             Information Technology Based Higher Education and  
                                                             Training
Düzenleyen Merkez Üyesi	: Okyay Kaynak
Tarih		: 10-12 Ekim 2012
Düzenlendiği Yer		: Antalya
Sunulan Bildiri Adeti		: 70
Katılımcı Sayısı		: 100

II-MERKEZ ÜYELERİNİN KATILDIKLARI BİLİMSEL TOPLANTILAR

Toplantının Adı		: ICM 2013 - IEEE International Conference on Mechatronics 
Katılan Merkez Üyesi	: Okyay Kaynak, Çisel Aras
Tarih		: 27 Şubat–1 Mart 2013
Düzenlendiği Yer 		: Vicenza, İtalya
Sunulan Bildirinin Adı	: “Nonlinear function approximation based on fuzzy algorithms  
                                                             with parameterized conjunctors.“

Toplantının Adı		: PDP 2013 - The 21st Euromicro International Conference on 
                                                             Parallel, Distributed and Network-Based Processing 
Katılan Merkez Üyesi	: Oğuz Tosun
Tarih		: 27 Şubat-1 Mart 2013
Düzenlendiği Yer 		: Belfast, Kuzey İrlanda
Sunulan Bildirinin Adı	: “Massively parallelizing broad phase collusion detection  
                                                             algorithms for sampling based path planners.“

Toplantının Adı		: The 16th Yale Workshop on Adaptive and Learning Systems
Katılan Merkez Üyesi	: Mehmet Akar
Tarih		: 5-7 Haziran 2013
Düzenlendiği Yer 		: Connecticut, ABD

Toplantının Adı		: ASCC 2013 - 9th Asian Control Conference 
Katılan Merkez Üyesi	: Okyay Kaynak, Çisel Aras, Yeşim Öniz
Tarih		: 23-26 Haziran 2013
Düzenlendiği Yer 		: İstanbul


Toplantının Adı		: Robocup SSL 
Katılan Merkez Üyesi	: Mehmet Akar
Tarih		: 24 Haziran – 1 Temmuz 2013
Düzenlendiği Yer 		: Eindhoven, Hollanda
Sunulan Bildirinin Adı	: “Brocks 2013-team description.“

Toplantının Adı		: Tok 2013 - Otomatik Kontrol Ulusal Toplantısı ve Sergisi
Katılan Merkez Üyesi	: Mehmet Akar
Tarih		: 26-28 Eylül 2013
Düzenlendiği Yer 		: Malatya
Sunulan Bildirinin Adı	: “Kalman süzgeci kullanarak çok yönlü gezgin otonom  
                                                             robotlarda sistem gecikmesinin giderilmesi.“

Toplantının Adı		: VLSI-SoC 2013 -  The 21st IFIP/IEEE International Conference  
                                                             on Very Large Scale Integration
Katılan Merkez Üyesi	: Oğuz Tosun
Tarih		: 6-9 Ekim 2013
Düzenlendiği Yer 		: İstanbul
Sunulan Bildirinin Adı	: “Examining thread vulnerability analysis  using fault-injection.“

Toplantının Adı		: IECON 2013 - 39th Annual Conference of the IEEE
			                 Industrial Electronics Society
Katılan Merkez Üyesi	: Okyay Kaynak, Yeşim Öniz
Tarih		: 10-13 Kasım 2013
Düzenlendiği Yer 		: Viyana, Avusturya
Sunulan Bildirinin Adı	: “Control of antilock braking system using spiking neural  
                                                             network.“

III-MERKEZ ÜYELERİNİN ALDIKLARI HİZMET, BİLİM-SANAT, TEŞVİK ÖDÜLLERİ

	Ödül Türü
	Ödül Adı
	Ödül Sahibi
	Ödülü Veren Kurum/Kuruluş

	
Araştırma Başarı Ödülü 

	Araştırmada Üstün Başarı Ödülü
	Okyay Kaynak
	BÜVAK

	
Diğer Ödüller

	China’s Qianren Program Professorship
	Okyay Kaynak
	Harbin Institute of Technology, China

	
	Guest Professor of Wuhan University, China
	Okyay Kaynak
	Wuhan University, China

	
	Chief International Academic Advisor of Harbin Institute of Technology, China
	Okyay Kaynak
	Harbin Institute of Technology, China



IV-MERKEZ’DE SÜRDÜRÜLEN PROJELER VE RAPOR DÖNEMİNDE TAMAMLANAN PROJELER

Proje Adı	: Gezgin Robot Ağlarında Karma Sistem Tabanlı Dağıtık 
                                                             Eşgüdüm Denetim Algoritmaları 
Yürütücüsü	: Mehmet Akar
Destekleyen Kuruluşlar	: TÜBİTAK
Başlangıç Yılı	: 2011
Durumu	: Yürürlükte

Proje Adı	: Darbeli Yapay Sinir Ağları İçin Değişken Yapılı Sistemler  
                                                             Kuramı Tabanlı Öğrenme Algoritmalarının Geliştirilmesi ve
                                                             Uygulamaları 
Yürütücüsü	: Okyay Kaynak
Destekleyen Kuruluşlar	: BAP
Başlangıç Yılı	: 2012
Durumu	: Yürürlükte

Proje Adı	: Tip-2 Bulanık C-Ortalamalar (T2 BCO) Kümeleme 
                                                             Algoritmasının Geliştirilmesi ve Kontrol Mühendisliğinde 
                                                             Uygulamaları 
Yürütücüsü	: Okyay Kaynak
Destekleyen Kuruluşlar	: BAP
Başlangıç Yılı	: 2012
Durumu	: Yürürlükte

V-MERKEZ TARAFINDAN DÜZENLENEN EĞİTİM PROGRAMLARI

	Eğitim Programının Başlığı
	Yöneticisi
	Görev Alan Merkez Üyeleri
	Düzenlendiği Tarihler
	Katılan Kişi Sayısı

	BÜYEM/FESTO Mekatronik Sertifika Programı 
	Okyay Kaynak
	Okyay Kaynak, Yeşim Öniz, Ayşe Çisel Aras
	Yıl boyunca çeşitli günler
	9. Grup: 7 kişi 
10. Grup: 16 kişi
11. Grup: 8 kişi
12. Grup: 8 kişi 



VI-MERKEZ AĞIRLIKLI, MERKEZİN KATKISIYLA YAPILAN ÇALIŞMALARA DAYANDIRILARAK YAYINLANAN BİLİMSEL YAYINLAR

Makale

Li, Z., Gao, H., Agarwal, R.K., Kaynak, O., "H-infinity Control of Switched Delayed Systems with 
          Average Dwell Time," International Journal of Control, 86, 12, 2146-2158, 2013. 

Asghari, S.A., Abdi,A., Kaynak, O., Taheri, H., Pedram, H., "An Effective Control Flow Checking 
          Method for Multitask Processing in Harsh Environments," Journal of Circuits, Systems, and 
          Computers, 22, 8, 135006-1 to 135006-21, 2013. 

Xie, X., Yin, S., Gao, H., Kaynak,O., "Asymptotic Stability and Stabilisation of Uncertain Delta 
          Operator Systems with Time-Varying Delays”, IET Control Theory & Applications, 7, 8, 
          16, 1071–1078, 2013. 

Abiyev, R.H., Kaynak, O., Kayacan, E., "A Type-2 Fuzzy Wavelet Neural Network for System 
          Identification and Control," Journal of the Franklin Institute, 350, 7, 1658–1685, 
          2013. 

Shen, L.M., Chen, W.N.,  Zhang, J.,.-H.Chung, H.S., Kaynak, O., "Optimal Selection of Parameters for 
          Nonuniform Embedding of Chaotic Time Series Using Ant Colony Optimization," IEEE 
          Trans. On Cybernetics, 43, 2, 790-802, 2013. 

Khanesar, M.A., Teshnehlab, M., Kaynak, O.,"Observer–Based Indirect Model Reference Fuzzy 
          Control System with Application to Control of Chaotic Systems," Journal of the Franklin 
          Institute, 350, 3, 419-436, 2013.

Sun, W., Gao, H., Kaynak, O.,"Adaptive Backstepping Control for Active Suspension Systems with 
          Hard Constraints," IEEE/ASME Trans. on Mechatronics, 18, 3, 1072-1079, 2013.

Zhang, L., Gao, H., Lewis, F., Kaynak, O., "Guest Editorial: Advances in Theories and Industrial 
          Applications of Networked Control Systems," IEEE Trans. Indust. Informatics, 9, 1, 
          303-304, 2013.  

Zhang, L., Gao, H., Kaynak, O., "Network-Induced Constraints in Networked Control Systems – A 
          Survey," IEEE Trans. Industrial Informatics, 9, 1, 403-416, 2013.
 
[bookmark: OLE_LINK25]Cihan, O., Akar, M., "Effect of Non-Uniform Varying Delay on the Rate of Convergence in  
          Averaging Based Consensus," Turkish Journal of Electrical Engineering, accepted ,2013.

Zeytinci, M.B., Sarı, V., Harmancı, F.K., Anarım, E., Akar, M., "Location Estimation Using RSS 
          Measurements With Unknown Path Loss Exponents," EURASIP Journal on Wireless 
          Communications and Networking, 2013:178, 2013.

Akın, H.L., Mericli, C., Mericli, T., "Introduction to Autonomous Mobile Robotics using Lego 
          Mindstorms NXT", Computer Science Education, 23, 4, 368–386, 2013.

Akın, H.L., Ito, N., Jacoff, A., Kleiner, A., Pellenz, J., Visser, A., "RoboCup Rescue Robot and 
          Simulation Leagues," AI Magazine, 34, 1, 78-86, 2013. 

Eker, B., Akın, A.L., "Solving Decentralized POMDP Problems Using Genetic Algorithms," Journal 
          of Autonomous Agents and Multi-Agent Systems, 27, 1, 161-196, 2013.



Bildiri

Öniz, Y., Aras, A.S., Kaynak, O., "Control of Antilock Braking System Using Spiking Neural 
          Networks," 39th Annual Conference of the IEEE-Industrial-Electronics-Society, IECON 2013, 
          Vienna, Austria, 3420-3425, 2013. 

Aras, A.C., Kaynak, O., Batyrshin, I., “Nonlinear Function Approximation based on Fuzzy 
          Algorithms with Parameterized Conjunctors,” IEEE International Conference on 
          Mechatronics, ICM 2013, Vicenza, Italy,  81-86, 2013.

Öniz, Y., Kaynak, O.,  Abiyev, R., “Spiking Neural Networks for the Control of a Servo System,” 
          IEEE International Conference on Mechatronics, ICM 2013, Vicenza, Italy, 94-98, 2013.

Esen, H., Haseltalab, A., Akar, M., "Kalman Süzgeci Kullanarak Çok Yönlü Gezgin Otonom 
          Robotlarda Sistem Gecikmesinin Giderilmesi”, TOK 2013, Malatya,2013.

Varol, O.F., Cihan, O., Esen, H., Akar, M., "Brocks 2012-Team Description", Robocup SSL, 
          Eindhoven, Netherlands, 2013.
[bookmark: _GoBack]
Öz, İ., Topçuoğlu, H., Kandemir, M., Tosun, O., “Examining Thread Vulnerability Analysis  Using 
          Fault- Injection”, Proc. VLSI-SoC 2013,IEEE Press, 240-245, İstanbul, 2013. 

Geleri, F., Topçuoğlu, H., Tosun, O., “Massively Parallelizing Broad Phase Collusion Detection 
          Algorithms for Sampling Based Path Planners”, Proc. PDP 2013(Special Session on GPU 
          Computing and Hybrid Computing ), 384-391, 2013, Belfast.

Görer, B., Salah, A.A., Akın, H.L., “A Robotic Fitness Coach for The Elderly”, 4th International Joint 
          Conference on Ambient Intelligence, Lecture Notes in Computer Science, 8309, 124-139,
          2013. 

Özgür, A., Akın, H.L., “Planning for Tabletop Clutter Using Affordable 5-DOF Manipulator”, 2nd 
          Workshop on Robots in Clutter: Preparing Robots For The Real World, Berlin, Germany, 2013. 

Gökçe, B., Akın, H.L., “Partial Transfer Learning: Using Sub-Goals to Improve the Learning 
          Rate”, ICML '13 Workshop Theoretically Grounded Transfer Learning (TGTL), 
          Atlanta, 2013.

Güneysu, A., Akın, H.L., “An SSVEP Based BCI to Control a Humanoid Robot by Using Portable 
          EEG Device”, 35th Annual International IEEE EMBS Conference, Osaka, Japan, 6905 –  
          6908, 2013. 

Özgür, A., Akın, H.L., “An Affordable Robotic Arm Design for Manipulation in Tabletop Clutter1”, 
          CSW, 2013.

Gökçe, B., Akın, H.L., “Öğrenilmiş Alt-Hedef Davranışlarının Aktarımı ile Pekiştirmeli 
          Öğrenmenin Robot Navigasyonunda Uygulanması (Implementation of Reinforcement 
          Learning by Transfering Sub-Goal Policies in Robot Navigation)”, 21st Signal Processing and 
          Communications Applications Conference (SIU), 2013. 

Görer, B., Salah, A.A., Akın, H.L., “Egzersiz Eğitmeni Robotu İçin Hareket Takliti (Gesture 
          Imitation for a Robotic Fitness Coach)”, 21st Signal Processing and Communications 
          Applications Conference (SIU), 2013.

Özkucur, N.E., Akın, H.L.,”Kapalı Ortamlarda Topolojik Haritalamada Gözetimli Öznitelik Tipi 
          Seçimi (Supervised Feature Type Selection for Topological Mapping in Indoor 
          Environments)”, 21st Signal Processing and Communications Applications Conference 
          (SIU), 2013.

Aşık, Ö., Akın, H.L., “Solving Dec-POMDPs by Genetic Algorithms: Robot Soccer Case Study”, The 
          8th Workshop Multiagent Sequential Decision Making Under Uncertainty ( MSDM 2013), 
          61-68, 2013.

Meriçli, T., Veloso, M., Akın, H.L., “Achievable Push-Manipulation for Complex Passive Mobile 
          Objects using Past Experience”, Proceedings of the 12th International Conference on    
           Autonomous Agents and Multiagent Systems (AAMAS 2013), Ito, Jonker, Gini, and Shehory 
          (eds.), Saint Paul, Minnesota, USA, 71-78, 2013.

Aşık, Ö., Akın, H.L., “Solving Multi-Agent Decision Problems modeled as Dec-POMDP: A Robot 
          Soccer Case Study,” RoboCup 2012: Robot Soccer World Cup XVI, Lecture Notes in 
          Computer Science, 7500, 130-140, 2013. 

Danış, F.S., Meriçli, T., Akın, H.L., “Using Saliency-based Visual Attention Methods for Achieving 
          Illumination Invariance in Robot Soccer,” RoboCup 2012: Robot Soccer World Cup XVI, 
          Lecture Notes in Computer Science, 7500, 273-285, 2013.

VII-MERKEZ’İN 2014 YILI İÇİN YILLIK ÇALIŞMA PROGRAMI

· Merkez’in 2013 yılı için planladığı en önemli çalışma Mekatronik 2. Öğretim Tezsiz Yüksek Lisans Programı’na verilen desteği artırmak olacaktır. 2013-2014 akademik yılı 1. döneminde öğrenci kabul etmeye başlayan programı daha etkin bir şekilde duyurmak için sosyal medya ve www.mechaprog.boun.edu.tr web sayfası kullanılacaktır. 

· Ön hazırlıklarına 2013 yılında başlanılan “ISIE 2014 -The 23rd IEEE International Symposium on Industrial Electronics” toplantısının başarılı bir şekilde gerçekleştirilmesi 2014 yılı için Merkez’in en temel hedeflerinden biri olacaktır. Konferansla ilgili bilgi ve güncel duyurular için http://www.isie.boun.edu.tr/ web sayfası oluşturulmuştur ve güncellemeler sürdürülmektedir. Haziran ayında gerçekleşecek olan toplantı için 2013 yılı sonuna kadar 650’nin üzerinde başvuru alınmıştır ve 400’ün üzerinde bildirinin kabul edileceği düşünülmektedir. Toplantı ile ilgili hazırlıklar Merkez bünyesinde devam etmektedir.

· [bookmark: OLE_LINK26]3-5 Nisan 2014 tarihlerinde İstanbul’da düzenlenecek olan “EDUCON 2014 - IEEE Global Engineering Education Conference” konferansı ile ilgili hazırlıklar artarak devam edecektir. 234 bildirinin kabul edildiği konferansa 250’nin üzerinde araştırmacı tarafından katılım sağlanacağı düşünülmektedir.

· Merkez tarafından düzenlenen şu ana kadar 10 grubun mezun olduğu ve 2 grubun da devam etmekte olduğu Mekatronik Sertifika Eğitimlerine verilen destek sürdürülecektir.
 
· Merkez tarafından TÜBİTAK’a sunulmak üzere bir proje önerisinin oluşturulması için yoğun bir çalışma sürdürülecektir.

VIII-MERKEZ’İN 2013 YILI İÇİN BELİRTMEK İSTEDİĞİ BAŞKA FAALİYETLER / BAŞARILAR

· Merkez Müdürü Prof. Dr. Okyay Kaynak Çin Halk Cumhuriyeti’nden “1000 Talent” ödülünü almaya hak kazanmıştır. 

· Merkez’in, BÜYEM ve FESTO ile koordineli bir şekilde çalışarak Ocak 2009 ayından beri içerisinde yer aldığı Mekatronik uzmanlık sertifikası programı çok başarılı bir şekilde sürmektedir.  Günümüze kadar bu programdan 10 grup mezun olmuş olup gelen talepler üzerine 2 yeni grup daha oluşturulmuştur. 2013 yılı içerisinde kalan toplam 2 grup eğitimlerine devam etmektedirler. Programın bazı derslerinin verilmesinde Merkez üyeleri görev almaktadırlar. 

· Merkez Müdürü Prof. Dr. Okyay Kaynak IEEE yayınlarından biri olan IEEE/ASME Transactions on Mechatronics dergisine (SCI'da, TÜBİTAK A grubu, Etki Faktörü: 2,6) Baş Editör seçilmiştir. 2014 yılında göreve başlamış olan Prof. Kaynak, 3 yıl Baş Editör olarak görev yapacak olup bir IEEE dergisinin Türkiye adresli ilk baş editörüdür.

· Merkez’in içerisinde bulunduğu uluslararası ilişkiler çerçevesinde “2014 IEEE 23rd International Symposium on Industrial Electronics (ISIE 2014)” ve “The 5th IEEE Global Engineering Education Conference (EDUCON 2014)” isimli konferanslar Türkiye’ye çekilmiş Prof. Dr. Okyay Kaynak’ın Genel Başkanlığı altında İstanbul’da yapılacaktır. Merkez üyelerinin organizasyon ve bilim kurullarında yer alacağı bu konferanslar ile ilgili çalışmalar 2013 yılında yoğunluk kazanmıştır. 

· Merkez Mekatronik konusunda uluslararası alanda bilinen bir adres durumunda olup Merkez Müdürü Prof. Dr. Okyay Kaynak çeşitli ülkelere gerek doğrudan mekatronik, gerek ise diğer ilgili konularda konuşmalar yapmaya davet edilmektedir. Katılınan toplantılar başlığı altında yer almayan bu etkinlikler aşağıda sıralanmıştır. 

· Presented, as Distinguished Lecturer of IEEE CIS, a seminar, titled “Intelligent Systems: An Assesment of the Past and the Prospects for the Future” at Carnegie Mellon University, Silicon Valley Campus, USA, 25 November, 2013.
· Presented seminars as IEEE Industrial Electronics Society Distinguished Lecturer at Kuala Lumpur, Malaysia and Singapore, 4-9 July 2013.
· Presented a tutorial, titled; “Networked Control and Estimation with Application to Industrial Processes” at 22nd International Symposium on Industrial Electronics (ISIE 2013), 28-31 May 2013, Taipei, Taiwan.
· Presented a Plenary Talk, titled; “Science, Technology and Industry, Quo Vadis?” at 2013 Chinese Control and Decision Conference, 25-27 May 2013, Guiyang, China.
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