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I-MERKEZ TARAFINDAN DÜZENLENEN BİLİMSEL TOPLANTILAR

Toplantının Adı	:  Equity Options During the Flash Crash of 2010
Tarih	: 11 Haziran 2012 
Düzenlendiği Yer 		: Boğaziçi Üniversitesi
Katılımcı Sayısı	: 22

Toplantının Adı                               : ITHET 2012 - 11th International Conference on Information 
                                                             Technology Based Higher Education and Training
Tarih	: 21-23 Haziran 2012 
Düzenlendiği Yer 		: İstanbul
Katılımcı Sayısı	: 100
Sunulan Bildiri Sayısı	: 75

Toplantının Adı	: MOSFOR 2012
Tarih	: 21-23 Haziran 2012 
Düzenlendiği Yer 		: Boğaziçi Üniversitesi
Katılımcı Sayısı	: 150
Sunulan Bildiri Sayısı	: 139

Toplantının Adı	:  ICVES’12 - The 2012 IEEE International Conference
	   on Vehicular Electronics and Safety
Tarih	: 24-27 Temmuz 2012 
Düzenlendiği Yer 		: İstanbul
Katılımcı Sayısı	: 100
Sunulan Bildiri Sayısı	: 82

II-MERKEZ ÜYELERİNİN KATILDIKLARI BİLİMSEL TOPLANTILAR

Toplantının Adı		: CSW'12 - 3rd Computer Science Student Workshop 
Katılan Merkez Üyesi	: Levent Akın
Tarihi				: 28 Nisan 2012  
Düzenlendiği Yer		: İstanbul	
Sunulan Bildirinin Adı	: “FSC Designer: A visual FSM design tool for robot control”

Toplantının Adı	: 2012 IEEE International Conference on Robotics and
	  Automation
Katılan Merkez Üyesi	: Levent Akın
Tarihi				: 14-18 Mayıs 2012
Düzenlendiği Yer		: ABD
Sunulan Bildirinin Adı	: “Efficient task execution and refinement through multi-resolution corrective demonstration”

Toplantının Adı	     	: ISIE 2012 - 2012 IEEE International Symposium 
		                               on Industrial Electronics 
Katılan Merkez Üyesi  	: Okyay Kaynak
Tarihi				: 28-31 Mayıs 2012 
Düzenlendiği Yer		: Çin Halk Cumhuriyeti	
Sunulan Bildirinin Adı	: Statistical results to show the superiority of type two fuzzy logic
	  systems over type one counterparts under noisy conditions”

Toplantının Adı	 : CCI 2012 IEEE World Congress on Computational
	  Intelligence
Katılan Merkez Üyesi	 : Okyay Kaynak
Tarihi			 	 : 10-15 Haziran 2012	
Düzenlendiği Yer	 	 : Avusturalya
Sunulan Bildirinin Adı	 : “Intelligent control of a tractor-implement system using type-2 
	   fuzzy neural networks”

Toplantının Adı		: Robocup SSL
Katılan Merkez Üyesi	: Mehmet Akar
Tarihi				: 18-24 Haziran 2012
Düzenlendiği Yer		: Meksika
Sunulan Bildirinin Adı	: “Brocks 2012-team description”

Toplantının Adı		: RoboCup 2012 Symposium
Katılan Merkez Üyesi	: Levent Akın
Tarihi				: 18-24 Haziran 2012	
Düzenlendiği Yer		: Meksika
Sunulan Bildirinin Adı	: “Using saliency-based visual attention methods for achieving illumination invariance in robot soccer”

Toplantının Adı		: RoboCup 2012 Symposium
Katılan Merkez Üyesi	: Levent Akın
Tarihi				: 18-24 Haziran 2012
Düzenlendiği Yer		: Meksika
Sunulan Bildirinin Adı	: “Solving multi-agent decision problems modeled as dec-POMDP: 
	  A robot soccer case study”

Toplantının Adı		: AIM 2012 - IEEE/ASME International Conference
				  on Advanced Intelligent Mechatronics
Katılan Merkez Üyesi	: Okyay Kaynak
Tarihi				: 11-14 Temmuz 2012	
Düzenlendiği Yer		: Tayvan
Sunulan Bildirinin Adı	: “Spiking neural networks for identification and control 
	  of dynamic  plants”

Toplantının Adı		: AAAI'12 - 8th International Cognitive Robotics Workshop
Tarihi				: 22-23 Temmuz 2012
Katılan Merkez Üyesi	: Levent Akın
Düzenlendiği Yer		: Kanada
Sunulan Bildirinin Adı	: “Experience guided mobile manipulation planning”
Toplantının Adı	: ICVES’12 - 2012 IEEE International Conference on Vehicular
	  Electronics and Safety
Katılan Merkez Üyesi	: Levent Akın
Tarihi				: 24-27 Temmuz 2012	
Düzenlendiği Yer		: İstanbul
Sunulan Bildirinin Adı	: “ADES: Automatic driver evaluation system”

Toplantının Adı	: ICVES’12 - 2012 IEEE International Conference on Vehicular
	  Electronics and Safety
Tarihi				: 24-27 Temmuz 2012	
Katılan Merkez Üyesi	: Levent Akın
Düzenlendiği Yer		: İstanbul
Sunulan Bildirinin Adı	: “Real-time traffic sign detection and classification method for intelligent vehicles”

Toplantının Adı	: IROS 2012 Workshop: Beyond Robot Grasping – Modern
	  Approaches for Dynamic Manipulation
Katılan Merkez Üyesi	: Levent Akın
Tarihi				: 12 Ekim 2012	
Düzenlendiği Yer		: Portekiz
Sunulan Bildirinin Adı	: “Experience guided achievable push plan generation for passive
	 mobile objects”

Toplantının Adı		: IECON 2012- 38th Annual Conference of the IEEE-Industrial-
	                Electronics-Society
Katılan Merkez Üyesi	: Çisel Aras
Tarihi				: 25-28 Ekim 2012	
Düzenlendiği Yer		: Montreal, Kanada
Sunulan Bildirinin Adı	: “Slip control of a quarter car model based on type-1 fuzzy   
                                                             neural system with parameterized conjunctions”

III-MERKEZ AĞIRLIKLI, MERKEZİN KATKISIYLA YAPILAN
    ÇALIŞMALARA DAYANDIRILARAK YAYINLANAN BİLİMSEL YAYINLAR

Makale

Cenker,C., Bomans, P.H.H., Friedrich, H., Dedeoğlu, B. Aviyente, V., Olsson, U., Nico A, Sommerdijk, J. M.,  Bucak,  Ş., “Peptide nanotube formation: A crystal growth process”, Soft Matter, 8, 3463-3470, 2012.

Y.J. Gong, M. Shen, J. Zhang, O. Kaynak, W.N. Chen, Z.H. Zhan, "Optimizing RFID network planning by using a particle swarm optimization algorithm with redundant reader elimination", IEEE Trans. Industrial Informatics, 8, 900 - 912, 2012. 

M. A. Khanesar, M. Teshnelab, O. Kaynak, "Control and synchronization of chaotic systems using a novel indirect model reference fuzzy controller", Soft Computing a Fusion of Foundations, Methodologies and Applications, 16, 1253 - 1265 , 2012. 

E. Kayacan, O. Cigdem, O. Kaynak, "Sliding mode control approach for online learning as applied to type-2 fuzzy neural networks and its experimental evaluation", IEEE Transactions on Industrial Electronics, 10.1109/TIE.2011.2182017, 2012.

E. Kayacan, O. Kaynak, "Sliding mode control-based algorithm for online learning in type-2 fuzzy neural networks: Application to velocity control of an electro hydraulic servo system", International Journal of Adaptive Control and Signal Processing, 26, 7, 645 - 659, 2012. 

N. G. Shakev, A. V. Topalov, O. Kaynak, K. B. Shiev, "Comparative results on stabilization of the quad-rotor rotorcraft using bounded feedback controllers", Journal of Intelligent & Robotic Systems, 65, 389 - 408, 2012. 

M. A. Khanesar, E. Kayacan, M. Teshnehlab, O. Kaynak, “Extended kalman filter based learning algorithm for type-2 fuzzy logic systems and its experimental evaluation,” IEEE Transactions on Industrial Electronics, 59, 11, 4443 - 4455, 2012.

Çil, A., M. Akar, E. Anarım, "Adaptive optimization of EDCA parameters for improved QoS in multi–media applications," Turkish Journal of Electrical Engineering and Computer Sciences, 20, 2, 2012.

Eker, B., H. L. Akın, "Solving decentralized POMDP problems using genetic algorithms," Journal of Autonomous Agents and Multi-Agent Systems, 2012.  

C. Mericli, M. Veloso, H. L. Akın, “Multi-resolution corrective demonstration for efficient task execution and refinement”, International Journal of Social Robotics, 4, 4, 423-435, 2012. 

C. Mericli, M. Veloso, H. L. Akın, “Improving biped walk stability with complementary corrective demonstration”, Autonomous Robots, 32, 419-432, 2012.

I. Oz, H. R. Topcuoglu, M. Kandemir, O. Tosun, “Thread vulnerability in parallel applications”, Journal of Parallel and Distributed Computing, 72, 10, 1171-1185, 2012.

I. Oz, H. R. Topcuoglu, M. Kandemir, O. Tosun, “Reliability-aware core partitioning in chip multiprocessors”, Journal of Systems Architecture, 58, 3–4, 160-176, 2012.

K. Par, O. Tosun, ”Real-time traffic sign recognition with map fusion on multicore/many-core architectures”, Acta Polytechnica Hungarica, 9, 2, 231-250, 2012.

Bildiri

C. Aras, O. Kaynak, R. Abiyev, "Slip control of a quarter car model based on type-1 fuzzy neural system with parameterized conjunctions", 38th Annual Conference of the IEEE-Industrial-Electronics-Society, IECON 2012, Montreal, Canada, 2012.

R. Abiyev, O. Kaynak, Y. Oniz, "Spiking neural networks for identification and control of dynamic plants", IEEE/ASME Int. Conf. on Advanced Intelligent Mechatronics (AIM 2012), 1030 – 1035, Kaohisiung, Taiwan, 2012.

E. Kayacan, W. Saeys, E. Kayacan, H. Ramon, O. Kaynak, "Intelligent control of a tractor-implement system using type-2 fuzzy neural networks", CCI 2012 IEEE World Congress on Computational Intelligence, Brisbane, Australia, 171 - 178, 2012.

M. A. Khanesar, O. Kaynak, M. Teshnehlab, "Statistical results to show the superiority of type two fuzzy logic systems over type one counterparts under noisy conditions", 2012 IEEE Int. Symp. on Industrial Electronics (ISIE 2012), Hangzhou, China, 2012.

O.F. Varol, O. Cihan H. Esen, M. Akar, "Brocks 2012-team description", Robocup SSL, Mexico City, Meksika, 2012.

T. Mericli, M. Veloso, H. L. Akın,"Experience guided achievable push plan generation for passive mobile objects," IROS 2012 Workshop: Beyond Robot Grasping - Modern Approaches for Dynamic Manipulation, Vilamoura, Algarve, Portugal, 2012. 

K. Kaplan, C. Kurtul, H. L. Akın, “ADES: Automatic Driver Evaluation System,” 2012 IEEE International Conference on Vehicular Electronics and Safety (ICVES’12), 442-447, İstanbul, 2012.  

K. Kaplan, C. Kurtul, H. L. Akın, “Real-time traffic sign detection and classification method for intelligent vehicles,” 2012 IEEE International Conference on Vehicular Electronics and Safety (ICVES’12), 448-453, İstanbul, 2012. 

T. Mericli, M. Veloso, H. L. Akın, “Experience guided mobile manipulation planning”, 8th International Cognitive Robotics Workshop, AAAI'12, 55-60, Toronto, Canada, 2012. 

O. Asik, H. L. Akın, “Solving multi-agent decision problems modeled as dec-POMDP: A robot soccer case study,” RoboCup 2012 Symposium, Mexico City, 2012.  

F. S. Danis, T. Mericli, H. L. Akın, “Using saliency-based visual attention methods for achieving illumination invariance in robot soccer,” RoboCup 2012 Symposium, Mexico City, 2012. 

O. Asik, H. L. Akın, “FSC Designer: A visual FSM design tool for robot control,” 3rd Computer Science Student Workshop (CSW'12), 2012. 

T. Mericli, M. Veloso, H. L. Akın, “Efficient task execution and refinement through multi-resolution corrective demonstration”, 2012 IEEE International Conference on Robotics and Automation, 1805-1810, Saint Paul, Minnesota, 2012.




IV-MERKEZDE YÜRÜTÜLEN PROJELER VE RAPOR DÖNEMİNDE
      TAMAMLANAN PROJELER


Proje Adı	: Darbeli Yapay Sinir Ağları için Değişken Yapılı Sistemler
  Kuramı Tabanlı Öğrenme Algoritmalarının Geliştirilmesi ve
  Uygulamaları
Desteklendiği Fon	: BAP 
Yürütücüsü			: Okyay Kaynak
Başlangıç Yılı				: 2012
Durumu			: Yürürlükte

Proje Adı	: Tip-2 Bulanık C-Ortalamalar (T2 BCO) Kümeleme
  Algoritmasının Geliştirilmesi Ve Kontrol Mühendisliğinde
  Uygulamaları
Desteklendiği Fon	: BAP 
Yürütücüsü			: Okyay Kaynak
Başlangıç Yılı				: 2012
Durumu			: Yürürlükte

Proje Adı	: Gezgin Robot Ağlarında Karma Sistem Tabanlı Dağıtık
  Eşgüdüm Denetim Algoritmaları
Desteklendiği Fon	: BAP 
Yürütücüsü			: Okyay Kaynak
Başlangıç Yılı				: 2012
Durumu			: Yürürlükte

V-MERKEZ TARAFINDAN DÜZENLENEN EĞİTİM PROGRAMLARI
		 
	Eğitim Programının Başlığı
	
Yöneticisi
	Görev Alan Merkez Üyeleri
	Düzenlendiği Tarihler
	
Katılan Kişi Sayısı

	Mekatronik Yaz Okulu 
	Okyay Kaynak
	Yeşim Öniz, Ayşe Çisel Aras
	18-30 Haziran 2012
	20 kişi

	BÜYEM/FESTO Mekatronik Sertifika Programı
	
Okyay Kaynak
	Yeşim Öniz, Ayşe Çisel Aras
	Yıl boyunca çeşitli günler
	8. Grup: 5 kişi
9. Grup: 7 kişi
10. Grup: 16 kişi



V-MERKEZ’İN 2013 YILI İÇİN YILLIK ÇALIŞMA PROGRAMI

· Merkez’in 2013 yılı için planladığı en önemli çalışma Mekatronik 2. Öğretim Tezsiz Yüksek Lisans Programı’na destek vermek olacaktır. İlk başvurunun 2012-2013 akademik yılı II. döneminde alındığı bu İnterdisipliner program, 2013-2014 akademik yılı 1. döneminde öğrenci kabul etmeye başlayacaktır. Programa başlayacak tahmini öğrenci sayısı 15 olarak düşünülmektedir. Programı daha etkin bir şekilde duyurmak için sosyal medya ve www.mechaprog.boun.edu.tr web sayfası kullanılacaktır. 

· Ön hazırlıklarına 2011 yılında başlanılan “The 9th Asian Control Conference (ASCC 2013)” toplantısının başarılı bir şekilde gerçekleştirilmesi 2013 yılı için Merkez’in en temel hedeflerinden biri olacaktır. Haziran ayında gerçekleşecek olan toplantı için 2012 yılı sonuna kadar 700’ün üzerinde başvuru alınmıştır ve 450’nin üzerinde bildirinin kabul edileceği düşünülmektedir. Toplantı ile ilgili hazırlıklar Merkez bünyesinde devam etmektedir.

· Merkez tarafından düzenlenen şu ana kadar 8 grubun mezun olduğu ve 2 grubun da devam etmekte olduğu Mekatronik Sertifika Eğitimlerine verilen destek sürdürülecektir. 

· Boğaziçi Üniversitesi ve FESTO A.Ş. işbirliği ile her sene düzenlenen öğrencilere yönelik Mekatronik yaz okulunun 2013 yılında da düzenlenmesi hedeflenmektedir. Pek çok farklı üniversiteden öğrencinin katılım sağladığı programa bu sene de yaklaşık olarak 20 öğrencinin katılacağı öngörülmektedir. 

· 10-12 Ekim 2013 tarihlerinde Antalya’da düzenlenecek olan ITHET 2013 konferansı ile ilgili hazırlıklar artarak devam edecektir. Konferansla ilgili bilgi ve güncel duyurular için http://www.ithet.boun.edu.tr/ web sayfası oluşturulmuştur ve güncellemeler sürdürülmektedir. 

· Merkez’in içerisinde bulunduğu uluslararası ilişkiler çerçevesinde “2014 IEEE 23rd International Symposium on Industrial Electronics (ISIE 2014)” ve “The 5th IEEE Global Engineering Education Conference (EDUCON 2014)” isimli konferanslar Türkiye’ye çekilmiş Prof. Dr. Okyay Kaynak’ın Genel Başkanlığı altında İstanbul’da yapılacaktır. Merkez üyelerinin organizasyon ve bilim kurullarında yer alacağı bu konferanslar ile ilgili ön hazırlıklar 2013 yılı boyunca sürdürülecektir. 

· Merkez tarafından TÜBİTAK’a sunulmak üzere bir proje önerisinin oluşturulması için yoğun bir çalışma sürdürülecektir.

Performans Değerlendirme Kriterleri
	Kriterler
	Sayısal Hedef

	Mekatronik 2. Öğretim Tezsiz Yüksek Lisans Programı’na başlayacak öğrenci 
	15

	ASCC 2013 konferansına katılımcı sayısı
	450

	Mekatronik Sertifika Eğitimlerine katılımcı 
	20

	Mekatronik Yaz Okullarına katılımcı 
	20

	Makale 
	10

	[bookmark: _GoBack]Bildiri 
	10





VI-MERKEZ’İN 2012 YILI İÇİN BELİRTMEK İSTEDİĞİ BAŞKA
      FAALİYETLER / BAŞARILAR

· Merkez üyeleri tarafından uzun yıllardan beri üzerinde çalışılan Mekatronik ikinci öğretim tezsiz yüksek lisans programı başvuru dosyası YÖK’e sunulup onay almıştır. YÖK onayının ardından Üniversite Yönetim Kurulu tarafından da onaylanan Mekatronik İnterdisipliner Anabilim Dalı kurulmuştur. İlk başvurunun 2012-2013 akademik yılı II. Döneminde alındığı program, 2013-2014 akademik yılı 1. Döneminde öğrenci kabul etmeye başlayacaktır. 

· Merkez’in içerisinde bulunduğu uluslararası ilişkiler çerçevesinde Asian Control Conference (ASCC) başlıklı uluslararası konferans dizisinin 2013 yılında yapılacak olanı Türkiye’ye çekilmiş olup,   2013 Haziran ayı içerisinde,  Prof. Dr. Okyay Kaynak’ın Genel Başkanlığı altında İstanbul’da yapılacaktır. 2012 yılı sonuna kadar 700 üzerinde bildirinin hakemli değerlendirme süreci için gönderildiği konferansa 450 kişinin üzerinde katılım beklenmektedir. Merkez üyeleri bu toplantının da organizasyon ve bilim kurullarında yer alacaklardır. Konferansla ilgili bilgi ve duyurular için www.ascc.boun.edu.tr web sayfası kurularak güncellenmektedir. 

· Merkez’in, BUYEM ve FESTO ile koordineli bir şekilde çalışarak Ocak 2009 ayından beri içerisinde yer aldığı Mekatronik uzmanlık sertifikası programı çok başarılı bir şekilde sürmektedir.  Günümüze kadar bu programdan 8 grup mezun olmuş olup gelen talepler üzerine 2 yeni grup daha oluşturulmuştur. 2012 yılı içerisinde kalan toplam 2 grup eğitimlerine devam etmektedirler. Programın bazı derslerinin verilmesinde Merkez üyeleri görev almaktadırlar. Bu programın başarısı 2013-2014 akademik yılı 1. Döneminde öğrenci kabul etmeye başlayacak Mekatronik 2. programının da aynı derecede başarılı olacağının bir göstergesidir.

· Merkez Müdürü Prof. Dr. Okyay Kaynak Harbin Teknoloji Enstitüsü'nün (Çin) Uluslararası Akademik Başdanışmanı olarak seçilmiştir.

· Merkez Müdürü Prof. Dr. Okyay Kaynak IEEE yayınlarından biri olan IEEE/ASME Transactions on Mechatronics dergisine (SCI'da, TÜBİTAK A grubu, Etki Faktörü: 2,6) Baş Editör seçilmiştir. 2013 yılında göreve gelecek olan Prof. Kaynak, 3 yıl Baş Editör olarak görev yapacak olup bir IEEE dergisinin Türkiye adresli ilk baş editörüdür.

· Merkez’in web sayfası (www.mecha.ee.boun.edu.tr) güncellenmiştir. Bu sayede Merkez bünyesi altında yapılan araştırmaların ve etkinliklerin daha etkin bir şekilde duyurulması sağlanmıştır. 

· Merkez’in içerisinde bulunduğu uluslararası ilişkiler çerçevesinde “2014 IEEE 23rd International Symposium on Industrial Electronics (ISIE 2014)” ve “The 5th IEEE Global Engineering Education Conference (EDUCON 2014)” isimli konferanslar Türkiye’ye çekilmiş Prof. Dr. Okyay Kaynak’ın Genel Başkanlığı altında İstanbul’da yapılacaktır. Merkez üyelerinin organizasyon ve bilim kurullarında yer alacağı bu konferanslar ile ilgili ön hazırlıklar 2012 yılında başlatılmıştır. 

· Merkez Mekatronik konusunda uluslararası alanda bilinen bir adres durumunda olup Merkez Müdürü Prof. Dr. Okyay Kaynak çeşitli ülkelere gerek doğrudan mekatronik, gerek ise diğer ilgili konularda konuşmalar yapmaya davet edilmektedir. Katılınan toplantılar başlığı altında yer almayan bu etkinlikler aşağıda sıralanmıştır. 

· Presented as Distinguished Lecturer an Invited Talk, titled "Intelligent Systems: An Assesment of the Past and the Prospects for the Future and Mechatronics in 21st. Century" at EVIC 2012 - 8th Latin American summer School on Computational Intelligence, December 10 - 12, 2012, Santiago, Chile.

· Presented a Distinguished Lecturer Invited talk, titled "Type-1 or Type-2 Fuzzy for Modelling and Control?"at Hong Kong Polytechnic, on invitation by the local IEEE PES/IAS/PELS/IES Chapter. Dec. 3, 2012, Hong Kong.

· Presented a seminar, titled "Intelligent Systems: An Assesment of the Past and the Prospects for the Future and Mechatronics in 21st. Century" Sun-Yat University, November 30, 2012, Guangzhou, China.

· Presented a keynote at ICMCE 2012, International Conference on Mechatronics and Control Engineering, November 29, 2012, Guangzhou, China.

· Presented a plenary talk at ICMSMT - The First International Conference on Mechatronic System and Measurement Technology, August 16 - 18, 2012, Nanjing, China.

· Presented seminars at Sichuan University, Chengdu, August 13 - 16, 2012.

· Presented seminars at Wuhan University, China as the Guest Professor, July 2012.
Costa da Caparica, Lisbon, Portugal, 27 - 29 Feb. 2012.

· Presented a plenary talk at DoCEIS'12 - 3rd Doctoral Conference on Computing, Electrical and Industrial Systems Costa da Caparica, Lisbon, Portugal, 27 - 29 Feb. 2012.

· Presented seminars as IEEE Industrial Electronics Society Distinguished Lecturer, Auckland, New Zeland, 6 - 7 Feb. 2012.
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