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I- MERKEZDE YÜRÜTÜLEN PROJELER

*Merkez bu dönemde AK 7. Çerçeve Programlarınında biri olan Erasmus Mundus Master Programı

(EMMC) çerçevesinde desteklenmek üzere bir uluslar arası master programı üzerinde yoğun

 çalışmalar yapmış ve toplamı 1,000,000 Euro’yu aşabilecek bütçeli bir proje hazırlamış ve sunulmuş 

fakat maalesef projemiz Türkiye’nin bu programa girmesi konusunda yapılan görüşmelerin henüz

 sonuçlanmamış olması dolayısıyla proje değerlendirilmeden geri gönderilmiştir.

*Merkez üyeleri tarafından yürütülen diğer önemli bir çalışma Mekatronik konusunda bir 2. eğitim programının başlatılmasıdır. Çok uzun bir zamandan beri üzerinde çalışılan bu program sonunda ilgili komisyonlardan ve Senatodan geçmiş olup YÖK’e başvuru yapılmak üzeredir. Merkez üyelerinin içlerinde yer aldıkları çeşitli BAP projeleri vardır, fakat bunlar genelde üyelerin bağlı bulundukları bölüm etkinliği olarak değerlendirildiklerinden bu raporda sıralanmamışlardır. Bununla birlikte aşağıdaki Döner Sermaye projesi bir etkinlik olarak belirtilebilir:
Üniversite-Endüstri İşbirliği Projesi (Döner Sermaye): L. Akın, O. Tosun (Eş yürütücüler),MAGIC 2010 Görev Planlama ve Çoklu Robot Koordinasyonu Algoritması Geliştirme, MAGIC 2010-TEAM CAPPADOCIA, Aselsan (Ana Yüklenici). 

II- MERKEZ TARAFINDAN DÜZENLENEN BİLİMSEL TOPLANTILAR
Toplantının Adı
  : 9th International Conference on Information Technology Based 
                                                  Higher  Education and Training - ITHET 2010
Düzenleyen Merkez Üyesi : Okyay Kaynak

Tarih
                                  : 29 Nisan 2010-1 Mayıs 2010

Düzenlendiği Yer 
   : Nevşehir
Katılımcı Sayısı 
   : 98

Sunulan Bildiri Adedi
   : 87 

Toplantının Adı
  : IFAC Workshops Adaptation and Learning in Control

                                                 ALCOSP 2010 ve Periodic Control Systems - PSYCO 2010                                                                                                                                                                               Düzenleyen Merkez Üyesi : Okyay Kaynak

Tarih
                                  : 26-28 Ağustos 2010

Düzenlendiği Yer 
   : Antalya
Katılımcı Sayısı 
   : 103

Sunulan Bildiri Adedi
   : 99 

Toplantının Adı
  : 2010 IEEE International Conference on Systems, Man, 
                                                  and  Cybernetics - SMC 2010

Düzenleyen Merkez Üyesi : Okyay Kaynak

Tarih
                                  : 10-13 Ekim 2010

Düzenlendiği Yer 
   : İstanbul
Katılımcı Sayısı 
   : 650

Sunulan Bildiri Adedi
   : 672 

III- MERKEZ ÜYELERİNİN MERKEZ AMAÇLARI ÇERÇEVESİNDE KATILDIKLARI BİLİMSEL TOPLANTILAR
Toplantının Adı

: RoboCup 2010 Symposium
Katılan Merkez Üyesi  
   : H. Levent Akın
Tarih
   : 25 Haziran 2010


Düzenlendiği Yer 
   : Singapur
Sunulan Bildirinin Adı
   : 1. “Localization with non-unique landmark observations”

     2. “Robot detection with a cascade of boosted classifiers based on  

                                                       haar- like features”
                                                  3. “Parameter optimization for a signal-based omni-directional 
                                                       biped  locomotion by using evolutionary strategies”
Toplantının Adı

: Nato Yaz Okulu “NATO 2010: Advanced All-Terrain 

                                                  Autonomous Systems
Katılan Merkez Üyesi  
   : Okyay Kaynak
Tarih
   : 15-24 Ağustos 2010


Düzenlendiği Yer 
   : Çeşme, İzmir
Sunulan Bildirinin Adı
   : “Intelligent systems: An assesment of the past and the prospects for

                                                   the future”
Toplantının Adı

: IFAC Workshops on Adaptation and Learning in Control and 

                                                   Signal Processing - ALCOSP 2010 ve Periodic Control Systems-

                                                   PSYCO 2010

Katılan Merkez Üyesi  
   : Okyay Kaynak
Tarih
   : 6-28 Ağustos 2010


Düzenlendiği Yer 
   : Antalya
Sunulan Bildirinin Adı
   : “Neuro-adaptive approach for controlling a quad-rotor 

                                                  helicopter using sliding mode learning algorithm”
Toplantının Adı

: 18th IFAC Symposium on Automatic Control in Aerospace – 

                                                  ACA 2010

Katılan Merkez Üyesi  
   : Okyay Kaynak
Tarih
   : 6-10 Eylül 2010


Düzenlendiği Yer 
   : Nara, Japonya
Sunulan Bildirinin Adı
   : “Fuzzy logic based autonomous landing system for unmanned 

                                                  aerial vehicles”

Toplantının Adı

: Annual Conference on IEEE Industrial Electronics Society – 

                                                  IECON 2010

Katılan Merkez Üyesi  
   : Okyay Kaynak
Tarih
   : 7-10 Kasım 2010


Düzenlendiği Yer 
   : Phoenix, USA
Sunulan Bildirinin Adı
   : “A servo system control with time-varying load using  type-2 

                                                  fuzzy neural system”
Toplantının Adı

: Robocup 2011
Katılan Merkez Üyesi  
   : Mehmet Akar
Tarih
   : 19-25 Haziran 2010


Düzenlendiği Yer 
   : Singapur
Sunulan Bildirinin Adı
   : “BRocks-Team Description”
Toplantının Adı

: IEEE SIU 2010 18.Sinyal İşleme ve İletişim Uygulamaları Kurultayı
Katılan Merkez Üyesi  
   : Mehmet Akar
Tarih
   : 22-24 Nisan 2010
Düzenlendiği Yer 
   : Diyarbakır

Sunulan Bildirinin Adı
   : “Birörnek olmayan iletim gecikmesinin dağıtık onaylaşıma etkisi”
Toplantının Adı

: Adaptation and Learning in Control and Signal Processing 

                                                  (PSYCO 2010)

Katılan Merkez Üyesi  
   : Erdal Kayacan
Tarih
   : 26-28 Ağustos 2010
Düzenlendiği Yer 
   : Antalya

Sunulan Bildirinin Adı
   : “Neuro-adaptive approach for controlling a quad-rotor 

                                                  helicopter using sliding mode learning algorithm”
Toplantının Adı

: 2010 IEEE World Congress on Computational Intelligence 

Katılan Merkez Üyesi  
   : Erdal Kayacan
Tarih
   : 18-23 Temmuz 2010
Düzenlendiği Yer 
   : Barselona, İspanya

Sunulan Bildirinin Adı
   : “Design of an adaptive ınterval type-2 fuzzy logic   controller 

                                                  for the position control of a servo system with an intelligent sensor”
Toplantının Adı

: IEEE SIU 2010 18.Sinyal İşleme ve İletişim Uygulamaları Kurultayı
Katılan Merkez Üyesi  
   : Erdal Kayacan
Tarih
   : 22-24 Nisan 2010
Düzenlendiği Yer 
   : Diyarbakır

Sunulan Bildirinin Adı
   : “Hata artıklarını kullanarak gri modellerin düzeltilmesi 

                                                 // Error modification of grey models using principle of concatenation”
Toplantının Adı

: IEEE International Symposium on Industrial Electronics (ISIE 2010)
Katılan Merkez Üyesi  
   : Ayşe Çisel Aras
Tarih
   : 4-7 Temmuz 2010
Düzenlendiği Yer 
   : Bari, İtalya

Sunulan Bildirinin Adı
   : “An adaptive neuro-fuzzy architecture for intelligent control 

                                                   of a servo system and its experimental evaluation”
IV- MERKEZ TARAFINDAN DÜZENLENEN EĞİTİM PROGRAMLARI
Eğitim Programının Başlığı
: Mekatronik Yaz Okulu (Üniversite öğrencilerine yönelik)

Yöneticisi
: Okyay Kaynak

Görev Alan Merkez Üyeleri
: Okyay Kaynak, Erdal Kayacan 


Düzenlendiği Tarihler
: 13-25 Eylül 2010, İstanbul 

Katılan Kişi Sayısı
: 9

Eğitim Programının Başlığı
: BÜYEM/FESTO Mekatronik Sertifika Programı 
Yöneticisi
: Okyay Kaynak

Görev Alan Merkez Üyeleri
: Okyay Kaynak, Erdal Kayacan 


Düzenlendiği Tarihler
: Yıl boyunca çeşitli günler

Katılan Kişi Sayısı
: 3. Grup: 17, 4. Grup: 8 ve 5. Grup: 15
V- MERKEZ AĞIRLIKLI, MERKEZİN KATKISIYLA YAPILAN ÇALIŞMALARA DAYANDIRILARAK YAYINLANAN BİLİMSEL YAYINLAR
Makale
Abiyev, R.H., Kaynak, O., “A type-2 fuzzy neural system structure for ıdentification and control of time-varying plants”, IEEE Trans. Indust. Electron, 57, (12), 4147-4159, 2010.

Zhan, Z.H., J. Zhang, Y. Li, O. Liu, S. K. Kwok, W.K. Ip, Kaynak, O.,  " An efficient ant colony system based on receding horizon control for the aircraft arrival sequencing and scheduling problem," IEEE Trans. on Intelligent Transportation Systems, 2, (22), 399-412, 2010.

Kayacan, E.,  B. Ulutaş, Kaynak, O.,  "Grey system theory-based models in time series prediction," Expert Systems with Applications, 37,(2), 1784-1789, 2010. 

Kurnaz, S.,  O. Cetin, Kaynak, O., "Adaptive neuro-fuzzy ınference system based autonomous flight control of unmanned air vehicles”, Expert Systems with Applications, 37, (2), 1224-1239, 2010.
Bildiri
Akar, M., Ö.F. Varol, F. İleri, H. Esen, R.S. Kuzu, Yurdakurban, A.,  "BRocks-team description", Robocup SSL, Singapore, 2010. 
Öniz, Y.,  E. Kayacan, A. C.Aras, O. Kaynak, Abiyev, R.,  "A servo system control with time-varying Load using type-2 fuzzy neural system”, 36th Annual Conference of the IEEE-Industrial-Electronics-Society, IECON 2010, 35-40, Glendale, USA, 2010.

Khanesar, M.A., Kaynak, O., “Identification of interval fuzzy models using recursive least square method”, 2010 IEEE International Conference on Systems, Man, and Cybernetics (SMC 2010), 4362-4368, İstanbul,  2010.

Khanesar, M.A., M. Teshnehlab, E. Kayacan, Kaynak, O.,  “A Novel type-2 fuzzy membership function: application to the prediction of noisy data”, 2010 IEEE International Conference on Computational Intelligence for Measurement Systems and Applications, 128-133, Italy, 2010.

Kaynak, O.,  "Fuzzy logic based autonomous landing system for unmanned aerial vehicles," 18th IFAC Symposium on Automatic Control in Aerospace (ACA2010),  Nara, Japan, 2010.

Topalov, A.V.,  N. G. Shakev, O. Kaynak, Kayacan, E., "Neuro-adaptive approach for controlling a quad-rotor helicopter using sliding mode learning algorithm”, IFAC Workshop on Adaptation and Learning in Control and Signal Processing; ALCOSP 2010, Antalya, 2010.

Kayacan, E.,  O. Kaynak, R. Abiyev, J. Tørresen, M. Høvin, K.Glette, "Design of an adaptive ınterval type-2 fuzzy logic controller for the position control of a servo system with an ıntelligent sensor”,  WCCI 2010 IEEE World Congress on Computational Intelligence, 1125-1132 Spain, 2010.

Aras, A.C.,  E. Kayacan, Y. Oniz, R. Abiyev, Kaynak, O.,  "An Adaptive neuro-fuzzy architecture for intelligent control of a servo system and its experimental evaluation”, Int. Symp. on Industrial Electronics ISIE 2010, 68-73, Bari, Italy, 2010.

Çetin, O.,  S. Kurnaz, Kaynak, O., “Fuzzy logic based approach to design of autonomous landing systems for unmanned aerial vehicles”, Third International Symposium on Unmanned Aerial Vehicles - UAV 2010, 1-12, Dubai, UAE, 2010.

Özkucur, N.E.,  Akın, H.L., "Localization With Non-Unique Landmark Observations," RoboCup 2010 Symposium, Singapore, June 25, 2010.

Danış, F.S.,  T. Mericli, C. Mericli, Akın, H.L.,  "Robot detection with a cascade of boosted classifiers based on haar-like features”, RoboCup 2010 Symposium, Singapore, 2010. 

Gökçe, B., Akın, H.L., "Parameter optimization for a signal-based omni-directional biped locomotion by using evolutionary strategies”, RoboCup 2010 Symposium, Singapore, 2010.

VI-MERKEZ’İN 2011 YILI İÇİN YILLIK ÇALIŞMA PROGRAMI
Merkez’in 2011 yılı için planladığı en önemli çalışma Mekatronik 2. Eğitim programının başarılı bir şekilde başlatılması ve ROBOCUP 2011 toplantısına gerekli desteklerin verilmesidir. Ayrıca Mekatronik Sertifika Eğitimlerine ve öğrencilere yönelik yaz okullarına verilen destek sürdürülecek ve ASCC 2013 toplantısının hazırlıkları başlatılacaktır.
VII-MERKEZ’İN 2010 YILI İÇİN BELİRTMEK İSTEDİĞİ BAŞKA FAALİYETLER / BAŞARILAR

*Merkez üyelerinin içerisinde bulunduğu uluslararası ilişkiler çerçevesinde ROBOCUP 2011 gibi önemli bir toplantının Türkiye’ye çekilmesi sağlanmıştır. Bu toplantı 5-11 Temmuz 2011 günleri arasında İstanbul’da, Prof. Dr. Levent Akın’ın başkanlığı altında yapılacaktır. Merkez bu önemli etkinliğe gerekli destekleri vermekle kalmayacak toplantıyı Merkez’in ve Merkez şemsiyesi altında etkinlik göstermekte olan Mekatronik ve Networked and Embedded Control Systems Laboratuvarlarının uluslararası alanda tanıtımları için bir fırsat olarak görecektir.  

*Yine Merkez’in içerisinde bulunduğu uluslararası ilişkiler çerçevesinde Asian Control Conference başlıklı uluslararası konferans dizisinin 2013 yılında yapılacak olanı Türkiye’ye çekilmiş olup,   2013 Mayıs ayı içerisinde,  Prof. Dr. Okyay Kaynak’ın Genel Başkanlığı altında İstanbul’da yapılacaktır. Merkez üyeleri bu toplantının da organizasyon ve bilim kurullarında yer alacaklardır. 

*Merkez üyeleri tarafından uzun yıllardan beri üzerinde çalışılan Mekatronik ikinci programı konusundaki çalışmalar 2010 yılı içerisinde sonuçlanmış olup program onay için YÖK’e sunulma aşamasına gelmiştir. Merkez’in 2011 yılı içersindeki en önemli uğraşı bu konuda olacaktır.

*Merkez’in, BUYEM ve FESTO ile koordineli bir şekilde çalışarak Ocak 2009 ayından beri içerisinde yer aldığı Mekatronik uzmanlık sertifikası programı çok başarılı bir şekilde sürmektedir.  Günümüze kadar bu programdan 2 grup mezun olmuş olup gelen talepler üzerine 2 yeni grup daha oluşturulmuştur. 2009 yılı içerisinden kalan bir grupla birlikte toplam 3 grup eğitimlerine devam etmektedirler. Programın bazı derslerinin verilmesinde Merkez üyeleri görev almaktadırlar. Bu programın başarısı başlatılacak Mekatronik 2. Programının da aynı derecede başarılı olacağının bir göstergesidir.

*Merkez Mekatronik konusunda uluslararası alanda bilinen bir adres durumunda olup Merkez Müdürü Prof. Dr. Okyay Kaynak çeşitli ülkelere gerek doğrudan mekatronik, gerek ise diğer ilgili konularda konuşmalar yapmaya davet edilmektedir. Katılınan toplantılar başlığı altında yer almayan bu etkinlikler aşağıda sıralanmıştır. 

· Presented a seminar at the Curtin University, Australia, Perth, 9 January 2010.

· Presented seminars at King Fahd University of Petroleum and Minerals, Dammam, Saudi Arabia, 25 Feb. – 4 March 2010.

· Presented seminars at Universiti Teknologi Mara, Kuala Lumpur, Malaysia, 16-25 May 2010

· Presented seminars in Singapore as a Distinguished Speaker of IEEE Industrial Electronics Society, 13-21 September 2010, Singapore.

· Presented a plenary talk during the Fifth Libyan Arab International Conference on Electrical and Electronic Engineering, Tripoli, Libya, October 23-26, 2010.

· Presented a keynote at International Conference on Intelligent Systems Design and Applications - ISDA 2010, 29 November -1 December 2010, Cairo, Egypt.
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