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MERKEZ’IN 2010 YILI IÇIN YILLIK ÇALIŞMA PROGRAMI
Merkez’in 2010 yılı için planladığı en önemli etkinlik FP7 Erasmus Mundus programı çerçevesinde hazırladığı uluslararası Mekatronik programı konusunda yeni bir girişimde bulunmaktadır. Bu konuda proje paydaşları ile görüşmeler yapılmaktadır. Ayrıca Mekatronik Sertifika Eğitimlerine ve öğrencilere yönelik yaz okullarına verilen destek sürdürülecektir. 

MERKEZDE YÜRÜTÜLEN BAŞKA FAALİYETLER / BAŞARILAR
.Merkez’in içerisinde bulunduğu uluslararası ilişkiler çerçevesinde 12th International Conference on Climbing and Walking Robots and the Support Technologies for Mobile Machines – CLAWAR 2009 başlıklı uluslararası toplantı Türkiye’ye çekilmiş olup 09 – 11 Eylül 2009 tarihlerinde, İstanbul’da, Prof. Dr. Oğuz Tosun ve Prof. Dr. Levent Akın’ın genel başkanlıkları altında yapılmıştır.

.Yine Merkez’in içerisinde bulunduğu uluslararası ilişkiler çerçevesinde IFAC International Workshop on Adaptation and Learning in Control and Signal Processing – ALCOSP 2010, 26 – 28 Ağustos 2010, Antalya

IFAC International Workshop on Periodic Control Systems – PSYCO 2010, 26 – 28 Ağustos 2010, Antalya

2010 IEEE International Conference on Systems, Man, and Cybernetics: SMC 2010, 10 – 13 Ekim 2010, İstanbul

Başlıklı uluslararası toplantılar Türkiye’ye çekilmiş olup, Prof. Dr. Okyay Kaynak’ın genel başkanlığı altında yapılacaklardır. Merkez üyelerinden çoğu toplantıların organizasyon ve bilim kurullarında yer almaktadırlar. Yukarıdaki toplantıların sonuncusu çok büyük bir toplantı olup katılımcı sayısının 700 – 800 dolayında olması beklenmektedir.
.Merkez üyeleri tarafından uzun yıllardan beri üzerinde çalışılan Mekatronik ikinci programı konusunda çalışmalar son aşamasına ulaşmış olup Fen Bilimleri Enstitüsü tarafından onaylanmıştır. Şu anda ilgili program kurulundadır. Bu programın 2010 – 11 Akademik yılında başlatılmasına çalışılacaktır.
.Merkez, BUYEM ve FESTO ile koordineli bir şekilde çalışarak Ocak 2009 ayında başlayan Mekatronik konusunda bir sertifika programı oluşturmuştur. Gelen talepler nedeni ile bugüne kadar 3 grup oluşmuş olup bu grupların dersleri sürmektedir. Programın bazı derslerinin verilmesinde Merkez üyeleri görev almaktadırlar.









2009





BOĞAZİÇİ ÜNİVERSİTESİ MEKATRONİK UYGULAMA VE ARAŞTIRMA MERKEZİ FAALİYET RAPORU             

















