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SUNULAN DANISMANLIK HIiZMETLERI

Merkez Tarafindan Organize Edilen Bir Damismanlik Hizmeti Yoktur. Merkez Uyelerinin Verdigi Danismanlik
Hizmetleri Baglh Bulunduklari Birim Kanali ile Yapilmistir.

MERKEZ’IN 2009 YILI ICIN YILLIK CALISMA PROGRAMI

Merkez’in 2009 Yil icin Planladigi En Onemli Etkinlik FP7 Erasmus Mundus Program Cercevesinde Bir
Uluslararas1 Mekatronik Programi Baslatmaktir. Bu Konuda Proje Hazirlanma Calismalarina Baslanmis Olup
Programin Dogu Avrupa Ulkeleri Odakli Olmasi Bulgaristan Ve Romanya ile Birlikte Gerceklestirilmesi
Diistiniilmektedir. Projenin Yiiriitiiciisii Bogazici Universitesi Olup Bu Ulkelerden Birer Universite Ortak
Konumunda Olacaklardir.

MERKEZDE YURUTULEN BASKA FAALIYETLER / BASARILAR

Merkez’in icerisinde Bulundugu Uluslararas iliskiler Cercevesinde 12th International Conference On
Climbing and Walking Robots and the Support Technologies for Mobile Machines - Clawar 2009, Baslikl
Uluslararas1 Toplanti Tiirkiye’ye Cekilmis Olup 09-11 Eyliil 2009 Tarihinde, Istanbul’da, Prof. Dr. Oguz
Tosun ve Prof. Dr. Levent Akin’in Genel Baskanliklar1 Altinda Yapilacaktir.

Yine Merkez’in icerisinde Bulundugu Uluslararas: iliskiler Cercevesinde 2010 IEEE International Conference
on Systems, Man, and Cybernetics: Smc 2010 Baslikh Uluslararas1 Toplanti Tiirkiye’ye Cekilmis Olup 10-13
Ekim 2010 Tarihinde, Istanbul’da, Prof. Dr. Okyay Kaynak’in Genel Baskanligi Altinda Yapilacaktir. Bu
Toplantinin Katilimci Sayisinin 700-800 Dolayinda Olmas1 Beklenmektedir

Merkez Uyeleri Tarafindan Uzun Yillardan Beri Uzerinde Calisilan Mekatronik ikinci Programi Konusunda
Calismalar Son Asamasina Ulasmis Olup Yakinda Fen Bilimleri Enstitiisi Tarafindan Onaylanmasi
Beklenmektedir. Bu Programin 2009-10 Akademik Yilinda Baslatilmasina Calisilacaktir.

Merkez, BUYEM Ve FESTO ile Koordineli Bir Sekilde Calisarak Ocak 2009 Ayinda Baslayacak Mekatronik
Konusunda Bir Sertifika Program Olusturmustur. Programin Baz1 Derslerinin Verilmesinde Merkez Uyeleri
Gorev Alacaklardir.



Merkez, Yine BUYEM Ve FESTO ve Almanya’dan ESTA-Bildungswerk Ggmbh ile Koordineli Bir Sekilde
Calisarak Avrupa Birligi’ne, FP7 Leonardo De Vinci Programi Cercevesinde, “European Teachers'
Professional Development in Automation Technology; Acronym; Eurotpd”, Baslikli, Biitcesi 550.000 Euro
Dolayinda Bir Proje Olusturmustur. Proje Kabul Edilirse Mali A¢idan Ortagi BUYEM Olacak, Gereken
Egitimlerden Bazilarn Merkez Elemanlarinca Verilecektir.

Merkez’in Sagladigi Dogrudan Destek ile Bilgisayar Miihendisligi Boliimii’nde Asagidakiler
Gerceklestirilmistir:
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